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Реферат 

 

Отчет 74 с., 35 рис., 7 табл., 72 источника 

ВИДЕОПОСЛЕДОВАТЕЛЬНОСТЬ, АНАЛИЗ ИЗОБРАЖЕНИЙ, 

СВЕРТОЧНАЯ НЕЙРОННАЯ СЕТЬ, УПРАВЛЕНИЕ ПАРКОВКОЙ, 

ОБНАРУЖЕНИЕ ЛЕСНЫХ ПОЖАРОВ, МИКРОСТРУКТУРА МЕТАЛЛОВ.  

Объект исследования или разработки: изображения и последовательности 

изображений.  

Цель исследований  - синтез методов и алгоритмов обработки сложных 

динамических изображений с улучшенными качественными характеристиками для 

повышения эффективности  интеллектуальных систем анализа видеоинформации. 

При проведении исследований использовались следующие методы и 

методологии: обработки изображений; распознавания образов; теории вероятности и 

математической статистики;   программирования. 

В результате исследований разработаны новые алгоритмы обработки сложных 

динамических изображений: алгоритм классификации изображений парковочных 

мест на свободные и занятые с использованием гистограмм ориентированных 

градиентов и метода опорных векторов, позволяющий повысить вероятность 

правильной классификации;  алгоритм обнаружения дыма лесного пожара на 

динамических изображениях на основе блочного пространственного-временного 

анализа и ковариационных признаков,  который детектирует области с дымом 

малого размера на сложных кадрах видеопоследовательностей; алгоритм 

обнаружения объектов  на видеопоследовательностях  с разрешением 4К, который  

направлен на  повышения точности обнаружения объектов небольших размеров на 

изображениях большого разрешения.   

Результаты НИР используются в контрольно-испытательной лаборатории 

учреждения образования «Полоцкий государственный университет», а также при 

организации учебного процесса по курсам «Цифровая обработка сигналов и 

изображений», «Цифровая обработка изображений» и при проведении научно-

исследовательской работы студентов первой ступени высшего образования 

специальностей 1-400201 «Вычислительные машины, системы и сети», 1-400101 

«Программное обеспечение информационных технологий» и второй ступени 

высшего образования специальности 1-408004 «Математическое моделирование, 

численные методы и комплекс программ».  

Полученные алгоритмы могут использоваться при разработке современных 

систем обнаружения произвольных объектов на видеопоследовательностях, в том 

числе получаемых с камер большого разрешения, для обнаружения и 

классификации объектов в видеосистемах управления автомобильными парковками, 

системах мониторинга лесных пожаров. 
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