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ИПВАРИАПТАМИ 

Объектом исследования являются линейные нестационарные управляемые системы обык

новенных дифференциальных уравнений с локально интегрируемыми и интегрально огра

ниченными коэффициентами. 

Основной целью предлагаемого проекта является пахождение новых способов управле

ния линейными управляемыми системами с быстро изменяющимися либо разрывными коэф

фициентами, обеспечивающих для систем с таким управлением пх асимптотическую экви

валентность (по Богданову) произвольной наперед заданной линейной дифференциальной 

системе с достаточно гладкими коэффициентами, т.е. обеспечивающих «схожесть» (кине

матическое подобие систем) поведения решений произвольной наперед заданной системы и 

решений системы с найденным управлением в некоторой окрестности бесконечности. 

В настоящем отчете представлено решение следующих задач, определенных целями про

екта, а именно: для двумерной линейной равномерно вполне управляемой системы с локально 

интегрируемыми и интегрально ограниченными коэффициентами доказана иронорциональ-

ная глобальная управляемость верхнего особого показателя соответствующей ей системы, 

замкнутой линейной обратной связью, установлена равномерная стабилпзируемость п гло

бальная скалярпзуемость такой системы, а также доказаны ее глобальная ляпуновская при

водимость и равномерная глобальная достижимость; для трехмерной линейной управляемой 

системы с разрывными и быстро осциллирующими коэффициентами найдены достаточные 

условия равномерной стабилизируемости и глобальной скаляризуемости соответствующей ей 

замкнутой линейной системы. Помимо этого, в отчете изучены свойства одного подмноже

ства множества вещественных квадратных матриц порядка n , которые позволили получить 

решения отдельного типа матричных уравнений с коэффициентами из указанного подмно

жества матриц. Последние результаты позволят в дальнейшем получить решение задачи 

n 

линейных управляемых систем с быстро изменяющимися и разрывными коэффициентами. 

Исследования проведены с использовапием теории характеристических показателей Ля

пунова, методов матричного анализа, математической теории управления, а также теории 

управления асимптотическими пнварпантамп линейных дифференциальных систем. 

Все результаты работы являются новыми, ранее неизвестными. Они носят теоретический 

фундаментальный характер и могут быть использованы для решения задач теории устой

чивости и управляемости линейных систем, задач стабилизации динамических объектов, 

при чтении спецкурсов по теории управления асимптотическими ипвариаптами линейных 

дифференциальных систем, теории управляемости линейных систем, а также но теории ха

рактеристических показателей Ляпунова. 
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