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Yk (t) = Ф-1 A2 (a)da Gf(T,Xk-1(T), Yk_1(T)) dT—

w
Af(a)da G2(t, Xk_1(T), Yk_1(T ))dT+

t
t

+ У Gf (t, Xk_1(T),Yk_1 (t)) 

о
Bf(a)da dT—

w
У Gf(T,Xk_1(T),Yk_1(T))

t
B2(a) da dT—

— j [Gf(T,Xk(t), Yk(t)) — Af(T)Yk(t) — Yk(t)Bf(T)] dT

Исследованы вопросы сходимости, скорости сходимости предложенного алгоритма, 
при этом получены соответствующие оценки погрешностей приближённых решений.
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ИНВАРИАНТЫ СИСТЕМЫ x = — e(x)y, y = a(x) + c(x)y2 
И ЕЕ ИЗОХРОННОСТЬ

А.Е. Руденок

Рассмотрим систему

x = -e(x)y, у = a(x) + c(x)y^ (1)

где e(x), a(x), c(x) - голоморфные в окрестности x = 0 функции, e(0) = 1, a(0) = 0, 
az(0) = 1. Две системы вида (1) будем называть эквивалентными, если существует 
преобразование вида

x F(x) У -G(x) (2)
переводящее системы одну в другую. Для системы (1) введем функции B(x), h(x) по 
формулам:

h(x) = 2( —1 + a(x)c(x) + e(x)az(x)), B(x) = a(x)e(x)h/(x). (3)
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Теорема 1. Если функции h, B, определенные формулами (3), связаны, функцио
нальным соотношением

B(x) = K(h(x)), (4)

то функция K является инвариантом системы (1) при преобразованиях (2).
Теорема 2. Если для некоторой изохронной системы (1) функции (3) связаны, со

отношением, (4), то любая, другая система вида, (1), у которой функции (3) связаны, 
тем же соотношением K, изохронная.

Теорема 3. Если для, системы (1) h(x) = 0, то система (1) изохронная, и имеет вид

x = —e(x)y, у = a(x) +
1 — e(xW(x) 2 
------------- ( \ y 

a(x)

Теорема 4. Если для, системы (1)

B(x) = о h(x) (3 + 2h(x)),3
то она изохронная.

Доказательство. Система

x = —у, у =
x(1 — kx) (1 — 2kx + 2k2x2) 

(1 — 2kx)3

k G R, изохронная [1], и ее функции (3) связаны соотношением (5).
Теорема 5. Систем,а,

r(x)(1 + r(x)')3
X = —у, У= \ / 7 +

г (x) 
r(x) = kx + k G R, изохронная.

Доказательство. Система

(5)

(6)
3r'(x) r"(x)\ 2

1 + r(x) + r'(x) / У ’

x = —(1 + kx)3y, у = x

k G R, изохронная [2], а функции (3) этой системы и функции (3) системы (6) связаны 
одним и тем же соотношением (4).
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ПРЕДЕЛЬНЫЕ ЦИКЛЫ «НОРМАЛЬНОГО РАЗМЕРА» 
КУБИЧЕСКИХ СИСТЕМ ЛЬЕНАРА

И.Н. Сидоренко

Рассмотрим каноническую систему Льенара

dx
dt = У

dy— = x dt
(1 — x) (1 — (Lx)) — s(ai + a2x + a3x2 + a4x3)y, (1)


