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Предложен новый вариант эксцентриковой передачи, в которой име-

ется дополнительный кривошип. Представлена компьютерная модель экс-

центриковой передачи с дополнительным кривошипом и проведен анализ 

эксцентриковой передачи с помощью средств САПР. 

 

Эксцентриковые передачи с соосным расположением входного и вы-

ходного валов известны довольно давно. Предложен новый вариант эксцен-

триковой передачи, в которой имеется дополнительный кривошип, который 

вместе с основным кривошипом сообщает разнонаправленное поступатель-

ное движение двум сателлитам. Отличительной особенностью предлагаемо-

го варианта эксцентриковой передачи является возможность направлять 

входной момент или на основной, или на дополнительный вал передачи. 

Схема двухрядной эксцентриковой передачи со сдвоенным кривоши-

пом показана на рис.1. 
 

 
 

Рисунок 1. - Двухрядная эксцентриковая передача с двумя кривошипами 
 

В случае соосного варианта вал 1 является входным, а вал 2 является 

дополнительным. В случае варианта с параллельным расположением вход-

ного и выходного валов вал 2 является входным, а вал 1 является дополни-

тельным. 
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Рассмотрим соосный вариант. При заданном вращении вала 1 кривоши-

пы 3 и 5 совершают вращательное движение, но благодаря наличию дополни-

тельных кривошипов 4 и 6 сателлиты 7 и 8 совершают противоположное друг 

другу поступательное движение. Сателлиты 7 и 8 контактируют с зубчатым 

колесом 9, благодаря чему вращение передается на выходной вал 10. 

Входное вращение в случае параллельного расположения входного  

и выходного валов сообщается валу 2. В данном случае вал 1 с находящими-

ся на нем кривошипами 3 и 4 является дополнительным и заставляет сател-

литы 7 и 8 совершать противоположные поступательные движения. 

Компьютерная модель, отражающая предлагаемый вариант эксцентри-

ковой передачи, показана на рис.2.  

 

 
 

Рисунок 2. – Вид компьютерной модели эксцентриковой передачи  

с дополнительным кривошипом 

 

При помощи средств САПР был проведен анализ КПД обоих вариан-

тов эксцентриковой передачи. Результаты анализа показывают, что КПД со-

осной схемы на 3-5 % выше, чем схемы эксцентриковой передачи с парал-

лельным расположением входного и выходного валов. 

  


