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(57) 
Устройство для измерения отклонения радиуса кривошипа коленчатого вала двигате-

ля внутреннего сгорания, содержащее эталон кривошипа коленчатого вала, включающий 
две коренные и шатунную шейки, соответствующие коренным и шатунным шейкам кон-
тролируемого коленчатого вала двигателя внутреннего сгорания, неподвижную скобу  
П-образной формы с двумя призматическими опорами, устанавливаемую на коренные 
шейки эталона или контролируемого коленчатого вала двигателя внутреннего сгорания, 
подвижную призму, располагаемую на шатунной шейке эталона или контролируемого ко-
ленчатого вала двигателя внутреннего сгорания, и индикатор часового типа, отличаю-
щееся тем, что в неподвижной скобе П-образной формы выполнено прямоугольное 
отверстие, продольная ось симметрии которого перпендикулярна биссектрисам углов ме-
жду рабочими поверхностями обеих призматических опор, в прямоугольном отверстии с 
возможностью перемещения установлена выступающая направляющая, закрепленная в 
подвижной призме, при этом выступающая направляющая выполнена длиной не менее 
радиуса кривошипа, а индикатор часового типа неподвижно закреплен на одной из призм 
с упором его ножки, ось которой параллельна продольной оси симметрии прямоугольного 
отверстия, в другую призму. 
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Изобретение относится к области машиностроения и ремонтного производства при из-
готовлении или ремонте коленчатых валов двигателей внутреннего сгорания, в частности 
для измерения радиуса кривошипов коленчатых валов. 

Известно устройство для контроля радиуса кривошипов, биения шеек, их положения, 
биения торца фланца и положения шпоночной канавки коленчатого вала в виде индика-
торного приспособления, включающего ролики, индикаторы, подвижные стойки, откид-
ной упор и рычаг [1]. Радиус кривошипа контролируется индикатором, помещенным на 
передвижной стойке. 

Недостатками данного устройства являются необходимость предварительного изме-
рения диаметров коренных и шатунных шеек и арифметическое вычисление радиуса кри-
вошипа, что повышает трудоемкость измерения радиуса кривошипа. 

Известно устройство для контроля радиуса кривошипов коленчатых валов в виде ин-
дикаторного приспособления [2], выбранное в качестве прототипа. Оно содержит установ, 
играющий роль эталона, имитирующего коленчатый вал, неподвижную скобу П-образной 
формы с двумя призматическими опорами, установленную на коренные шейки эталона, 
подвижную призму, расположенную на шатунной шейке эталона и индикатор часового 
типа. Кроме того, устройство содержит рычажную передачу, подвижный корпус, зажим-
ной винт, установочную призму и опоры. Установочная и подвижная призмы устанавли-
ваются при настройке устройства и измерении радиуса кривошипа соответственно на 
шатунную и коренные шейки коленчатого вала. Направляющая установочной призмы 
проходит через отверстие в поперечине скобы. Для фиксации корпуса с призмами относи-
тельно скобы при настройке устройства служит зажимной винт. Расстояние между уста-
новочной и подвижной призмами приблизительно равно двум радиусам кривошипа. В 
этом случае для установки индикатора часового типа на ноль используется установ, ими-
тирующий геометрические размеры коленчатого вала. 

Недостатками известного устройства являются сложность и трудоемкость измерения 
по причине необходимости обеспечения определенного положения проверяемого колен-
чатого вала, а именно нахождения шатунной шейки в вертикальной плоскости, а также 
дополнительной операции вычисления при определении радиуса кривошипа. Кроме того, 
конструктивные особенности устройства снижают достоверность измерения. 

Задачей изобретения является снижение сложности и трудоемкости измерения, повы-
шение достоверности измерения за счет уменьшения времени измерения и упрощения 
конструкции. 

Поставленная задача решается за счет того, что устройство для измерения отклонения 
радиуса кривошипа коленчатого вала двигателя внутреннего сгорания содержит эталон, 
имитирующий элемент коленчатого вала из двух коренных и одной шатунной шеек, оси 
которых расположены на нормативном расстоянии друг от друга, равном радиусу криво-
шипа, неподвижную скобу П-образной формы с двумя призматическими опорами, уста-
навливаемую на коренные шейки эталона или контролируемого коленчатого вала 
двигателя внутреннего сгорания, подвижную призму, располагаемую на шатунной шейке 
эталона или контролируемого коленчатого вала двигателя внутреннего сгорания, и инди-
катор часового типа, измеряющий перемещение подвижной призмы. В отличие от прото-
типа в неподвижной скобе П-образной формы выполнено прямоугольное отверстие, 
продольная ось симметрии которого перпендикулярна биссектрисам углов между рабочи-
ми поверхностями обеих призматических опор. В прямоугольном отверстии установлена 
выступающая направляющая, закрепленная в неподвижной призме, с возможностью пе-
ремещения. Выступающая направляющая выполнено длиной не менее радиуса кривоши-
па. Индикатор часового типа неподвижно закреплен на одной из призм с упором его 
ножки, ось которой параллельна продольной оси симметрии прямоугольного отверстия, в 
другую призму. 
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Изобретение поясняется фигурой, на которой представлен общий вид заявляемого 
устройства в аксонометрии. Устройство состоит из эталона 1, имитирующего элемент ко-
ленчатого вала из двух коренных и одной шатунной шеек, оси которых расположены на 
нормативном расстоянии друг от друга, равном радиусу кривошипа, неподвижной скобы 
П-образной формы 2 с двумя призматическими опорами, выполненной с прямоугольным 
отверстием и устанавливаемой на коренные шейки эталона или контролируемой детали, 
подвижной призмы 3, которая устанавливается на шатунную шейку эталона или контро-
лируемого коленчатого вала с возможностью перемещения относительно неподвижной 
скобы П-образной формы 2 с помощью направляющей 4. Перемещение одной призмы от-
носительно другой измеряется с помощью индикатора часового типа 5, установленного на 
неподвижной призме 3 с упором его ножки в неподвижную скобу П-образной формы 2, 
измеряющего перемещение подвижной призмы 3. При этом продольная ось симметрии 
прямоугольного отверстия неподвижной скобы П-образной формы перпендикулярна бис-
сектрисам углов между рабочими поверхностями обеих призматических опор, выступаю-
щая направляющая длиной не менее радиуса кривошипа, закрепленная в подвижной 
призме, имеет возможность перемещения в прямоугольном отверстии, а индикатор часо-
вого типа неподвижно закреплен на одной из призм с упором его ножки, ось которой па-
раллельна продольной оси симметрии прямоугольного отверстия, в другую призму. 

Для измерения радиуса кривошипа предварительно осуществляют настройку устрой-
ства. Его неподвижная скоба П-образной формы 2 с двумя призматическими опорами и 
подвижная призма 3 устанавливаются на коренные и шатунную шейки эталона 1 соответ-
ственно, индикатор часового типа 5 фиксируется и устанавливается на ноль, а затем уст-
ройство снимается. Для измерения радиуса кривошипа коленчатого вала его помещают на 
любую горизонтальную поверхность. Устройство устанавливают на вал так, чтобы непод-
вижная скоба П-образной формы 2 с двумя призматическими опорами базировалась на 
двух соседних коренных шейках, а подвижная призма 3 - на шатунной шейке. Подвижная 
призма 3 перемещается относительно неподвижной скобы П-образной формы 2 с помо-
щью направляющей 4. Показания индикатора часового типа 5 при этом определяют зна-
чение отклонения размера радиуса кривошипа коленчатого вала от размера между осями 
опор эталона 1. После этого устройство снимают с вала. 

Использование заявляемого изобретения позволит повысить качество изготавливае-
мых и ремонтируемых деталей, снизить сложность и трудоемкость измерения, повысить 
достоверность за счет уменьшения времени измерения и упрощения конструкции. 
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